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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne
dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych w Dzielnicy Praga Poludnie m. st. Warszawy
1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawg opracowania
szczegdtowe] specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na ulicach gminnych. Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt
na drogach gminnych.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla
robdt objetych ogélnymi specyfikacjami technicznymi dla poszczeg6lnych asortymentoéw robot
drogowych. W przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznych dla danego asortymentu
robdt, ustalenia dotycza réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.
2. Wymagania ogélne
2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, a w wypadku jej braku (remont czastkowy) przedmiarem robdt do
kosztorysu ofertowego, ST. i poleceniami inspektora nadzoru
2.2, Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
protokdfem wprowadzenia na budowe-teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy (wewngtrzny dokument
Zamawiajacego) oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.-w
przypadku remontu czastkowego -przedmiar i ST.

2.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod

ruchem™) Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposéb okreslony w okresie trwania realizacji umowy, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego
robot. Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i zatwierdzony przez organ zarzadzajacy ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i
postepu rob6t projekt organizacji ruchu powinien by¢é aktualizowany przez Wykonawcg na
biezgco .W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp. zapewniajac w ten sposdb bezpieczefistwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca
zapewni state warunki widocznoécei w dzief i w nocy tych zap6r i znakéw, dla kidrych jest to
nicodzowne ze wzgledéw bezpieczefistwa. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez
Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Se jest wlaczony w ceng umowng (W
kosztach posrednich).

2.4. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania roboét.

Wykonawca ma obowiazek znaé stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonaweca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej ,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét budowy




2.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej, utezymywaé
bedzic sprawny sprzgt przeciwpoZarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

2.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposéb trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do
uzycia. Nie dopuszeza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami
2.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong wiasnosci prywatnej i instalacji na powierzchni
ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez. Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzefn w
czasie tfrwania budowy
2.8. Ograniczenie obcigZei osi pojazdow.

Wykonawca stosowaé si¢ bgdzie do ustawowych ograniczef obciaZenia osi przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw. Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawg wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych.

3. MATERIAL

L Kruszywo

a) Piasek

-na podsypke -powinien odpowiadaé wymogom PN-B-06712 [5]

-do zaprawy cementowo-piaskowej ~-wymogom PN-B-06711 [4]

b) $wir do betonu -powinien odpowiada¢ wymogom PN-B-11111 [7]

¢) Thiczen,

d) Kliniec -powinien odpowiadaé wymogom PN-B-11112 [8]

¢) Grys

2. Woda -powinna edpowiada¢ wymogom PN-B-32250 [11]

3. Cement -portlandzki klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg. PN-B-19701 [10]

4. Beton na tawy B-15 lub B-10 wg. PN-B-06250 [2]

5. Elementy betonowe drobnowymiarowe -drogowe

a) Krawezniki

-krawezniki betonowe uliczne prostokatne, $ciete -100 x 15 x 30 gatunck 1, szare, zgodne z
wymaganiami BN-80 / 6775-03 / 04 |

-krawezniki drogowe prostokatne, écigte 100 x 20 x 30 BN-80 / 6775 -03 / 01

b) Obrzeza betonowe

-100 x 20 x 6 -obrzeza niskie szare, gatunek | -wykonane zgodnie =

-100 x 30 x 8 -obrzeza wysokie BN-80 /6775 -03 / 04 oraz BN-80 / 6775 -03 / 01

¢) Plytki chodnikowe

-0 wymiarach 35 x 35 x 5 szare, gatunek I-zgodne z BN-80/6775-03/02

-0 wymiarach 50 x 50 x 8 i BN-80/6775-03/01

d) Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych -powinny odpowiadaé wymaganiom BN-
80/6775-03/01 [9]

¢) Betonowa kostka brukowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez
uprawniong jednostke. Wymagane cechy fizykomechaniczne-wytrzymato$é na sciskanie po 28 dniach
-Srednio 60 Mpa - nasiakliwo$¢ wg. PN-B-06250 [2] -nie wigcej niz 5%-écieralnogé na tarczy
Boehmego wg. PN-B-04111 [1] -nie wiecej niz 4 mm

Na nawierzchnie jezdni i chodnikéw na ki6rych dopuszezony jest ruch pojazdow




samochodowych -grubos$¢ -8 cm
-kostka szara na nawierzchni podstawowej

-kostka czerwona na przejciach dla pieszych, wjazdach bramowych i wg. uzgodnieti z

inspektorem nadzoru

Na pozostalych chodnikach -grubogé -6 cm

-kostka szara na nawierzchniach podstawowych
-kostka czerwona w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru
Ksztalt kostki -Behaton , Holland -wg. ustalen inspektora

f. Nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowych
Dia ulic gminnych w Gminie Warszawa Praga Poludnie kategorie ruchu -KR 2 -ruch éredni.
a) Wykonana warstwa wiazaca, wyrdwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna spemiac

wymagania podane w tabeli:

Lp. Wihasciwosci Kategoria ruchu KR 2
I Uziarnienie mieszanki, mm 0/12,8; 0/16; 0/20
2 Modut sztywnofci pelzanial), | nie wymaga sig
Mpa
3 Stabilnos¢ wg. Marshalla w >80
temp. 60°C, kN > 6,0(2)
4 Odksztalcenia wg. Marshalla | 2,0+ 5,0
w temp. 60°C, mm
5 Wolna przestrzefi w probkach | 4,5 +8,0
Marshalla,
zageszezonych 2 x 75 uderzen,
% viv
6 Wypehnienie wolnej 65,0 + 80,0
przestrzeni w probee
Marshalla, %
7 Gruboé¢ warstwy z mieszanki | 3,5 +5,0, 4,0 + 6,0, 6,0 + 8,0
mineralno-asfaltowej o
uziarnieniu: cm -0/12,8; -0/16;
-0/20; -0/25
8 Wskaznik zageszezenia > 08,0
warstwy, %
9 Wolna przestrzen w warstwie, | 5,0 +9,0
viy
1) oznaczony wg. wytycznych -IBDiM, Zeszyt nr 48
2) dla warstwy wyréwnawczej




4..SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Zamawiajacego, w
przypadku braku ustalefi w wymienionych wyzej dokumentach, sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projekiowej, SST Sprzet
bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca bedzie konserwowaé sprzgt jak réwniez naprawiaé hub
wymienia¢ sprzet niesprawny. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Uzyta/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszezone do robét,
5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$é wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materialéw.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowsj, SST i wskazaniach Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowa,
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk6w na o§ i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Zamawiajgcego, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
6 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
Jakos¢ zastosowanych matetiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce
oraz poleceniami Zamawiajacego Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robét. Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreSlonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajacego. Bledy popeinione przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunicte przez Wykonawce na whasny koszt,
z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawey na piSmie przez Zamawiajacego Sprawdzenie wytyczenia robdt fub wyznaczenia
wysokodci przez Uzyta/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
dokladnos¢. Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptaci lub odrzucenia materialéw i elementéw
rob6t beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i
w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki
badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywaijace na
rozwazang kwestig. Polecenia Zamawiajacego powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie
okrelonym przez Zamawiajacego, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustaledi , roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czesciowemu

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu




7.1.a. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbi6r robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. -bgdzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robét
przez inspektora nadzoru. Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i powiadamia o tym fakcie inspektora nadzoru.

7.1.b. Odbi6r czelSciowy

Odbidr czeéciowy polega na ocenie ilodci i jakosei wykonanych robdt. Odbioru czgéciowego rob6t
dokonuje sig¢ wg. zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje inspektor
nadzoru.

7.1.c. Odbiér ostateczny robét

7.1.c.1. Zasady odbioru estatecznege robét.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilodei, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakoficzenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pi$mie o tym fakcie inspektora nadzoru i Zamawiajacego. Odbi6r ostateczny robdt nastapi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzoru
zakoficzenia robdt i przyjecia dokumentéw o kidrych mowa w punkcie 1.c.2. Odbioru ostatecznego
rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoSci inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakodciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badai i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnodci wykonania robdt z
dokumentacja, W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacia ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwiaszeza w zakresie wykonania robét
uzupelniajacych i robét poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robét uzupelniajacych komisja przerwie swoje czynnodei i ustali nowy termin
odbiory ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$é wykonanych robét. w
poszczegbinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i ST, z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracefi, oceniajac, pomniejszong warto§¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

7.1.c.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem: do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg. wzorn ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

3. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci wbudowanych materiatow (atesty) zgodnie z ST.

4. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznef,
energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzadzen, (o ile byly wykonywane)

5. geodezyjna inwentaryzacjg powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,(o ile byla wymagana
przez odpowiedni organ wydajacy pozwolenie)

6. kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

7.1.d. Odbiér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonania robdt zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 1.c. ,,Odbidr ostateczny rob6t”. Przy robotach asfaltowych -przeglady okresowe
po ckresie zimowym.

8. OBMIAR ROBOT

8.1, Ogélne zasady obmiaru robot _
Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacia
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.




Obmiaru robdét dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru w
formie potwierdzonego szkicu beds dolaczone do kosztorysu . Jakikolwiek biad lub przeoczenie
{opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukoficzenia wszystkich robét. Bledne dane zostana poprawione wg
instrukcji Zamawiajacego na piSémie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstodciag
wymagang do celu miesigeznej platnodei na rzecz Wykonawcey Iub w innym czasie okreslonym w
umowie Jub oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajacego

8.2, Zasady okreSlania ilosci robot i materialéw

Diugesci i odleglosci pomigdzy wyszezegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtodci beda
wyliczone w m3 jako dlugoéé pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktdre majg byé obmierzone
wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

8.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane
przez Zamawiajacego Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badai atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robdt. .

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czeéciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkéw robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoscei beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiardw, ktérego wzdr zostanie
uzgodniony z Zamawiajacym

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonaweg za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycii kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg
platnodci jest warto§é (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa Iub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢g na jej wykonanie, okreflone dia tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowaé: -
robocizng bezpodrednia wraz z towarzyszacymi kosztami, - warto$¢ zuzytych materialéw wraz z
kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transporfu na teren budowy, - warfo$é
pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami, - koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, -
podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac
podatku VAT,




Uwaga: w kosztach poérednich (w cenie jednostkowej pozycji) nalezy uwzgledni¢ dojazd brygad
roboczych na stanowiska pracy.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢c do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogblnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegéinione w kosztorysw

9.3, Objazdy, przejazdy i erganizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Zamawiajacym i odpowiednimi instytucjami projektu orgamzacjl
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Zamawiajacemu i

wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa
ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,

€) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawgznikéw, batier, oznakowaf i
drenazu,

(f) tymczasowa przebudowg urzgdzen obecych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymczasowych oznakowati pionowych,
poziomych, barier i $wiatet,

(blutrzymanie plynnosci ruchu publicznege.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

{a)usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

{b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.




2. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
1 Roboty rozbidrkowe

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z rozbidrka elementéw drég..

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca

podstawg jako dokument prretargowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach gminnych.

Zaleca sig wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych w Dzielnicy

Praga Poludnie m. st. Warszawy.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z rozbidrka;
- warstw nawierzchni,

- kraweznikow, obrzezy i opornikéw,

- $ciekdw,

- chodnikéw,

- ogrodzen,

- barier i poreczy,

- znakéw drogowych,

- przepustéw: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 2.1

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczgce materialéw, podano w OST »Wymagania ogdlne” pkt 3,

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST »Wymagania ogo6lne” pkt 4,

3.2, Sprzet do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbiérkg elementéw drég, ogrodzen i przepustéw moze by

wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez inspektora
- spycharki,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

~ mioty pneumatyczne,

- pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4, TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

4.2, Transport materialéw z rozbiérki
Materiat z rozbi6rki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

$.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrodzefi i przepustéw obejmuja usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub
wskazanych przez inspektora .Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacii
inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor moze polecié Wykonawcey sporzadzenie takiej
dokumentacji Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony
w SST lub przez inspektora W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek
drogowych, nalezy spehnié warunki okreslone w SST 2 W przypadku robot rozbidrkowych przepustu
nalezy dokonaé:

- odkopania przepustu,

- ew, ustawienia przenosnych rusztowan

przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposéb reczny lub mechaniczny z ew.
przecigeiem pretéw zbrojeniowych i ich odgieciem, demontazu prefabrykowanych elementéw
przepustéw (np. rur, elementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszezeniem spoin i
czgSciowym usunigeiu taw, wzglednie ostroinego rozebrania konstrukeji kamiennych, ceglariych,
klinkierowych itp. przy zalozeniu ponownego ich wykorzystania, - oczyszczenia rozebranych
element6w, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy, kawatkéw betonu, izolacji itp.) i ich
posortowania. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ whasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewieZé je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora. Elementy i
materialy, ktére zgodnie z SST staja si¢ wlasnoécia Wykonawey, powinny byé usuniete z terenu
budowy. Doly (wykopy) powstale po rozbi6ree elementéw drog, ogrodzef i przepustéw znajdujace sie
w migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa, beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody
opadowej. Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sic wykonania wykopéw drogowych nalezy
wypelnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsceié zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w SST 3 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiarn robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z rozbiérka elementéw drég i ogrodzeh jest: - dia
nawierzchni, podbudéw i chodnika -m2 (metr kwadratowy), - dla kraweznika, opornika, obrzeza,
Sciekow prefabrykowanych, ogrodzesi, barier i porgezy -m (metr), - dla znakéw drogowych -szt,
(sztuka), - dla faw betonowych -m3 (metr szeécienny), -dla elementéw prefabrykowanych betonowych
i Zelbetowych -szt (sztuka).

-dla wycinania pretéw -szt (sztuka)
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-dla frezowania nawierzchni — m2 (metr kwadratowy)
-dla wywiezienia gruzu — m3 (metr szedcienny)
-dla wywiezienia prefabrykatéw — szt. (sztuka)
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podane w OST ,,Wymagania ogéine” pkt 7.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platanosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST -, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni lub podbudowy
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbibrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z uloZzeniem na
poboczu,
- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbiérki kraweznikow, obrzezy i opornikéw:
- odkopanie kraweznikéw, obrzezy i opornikéw wraz z wyjeciem i oczyszezeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;
¢) dla rozbi6rki $cieku:
- odstonigeie $cieku,
- rgczne wyjgcie element6éw Sciekowych wraz z oozyszezeniem,
- ew, przesortowanie materialu vzyskanego z rozbi6rki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem
na poboczu, '
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowei,
- uzupetnienie i wyréwnanie podioza,
- uporzadkowanie terenu rozbidrki;
d) dla rozbidrki chodnikéw:
- rgczne wyjecie plyt chodnikowych, fub rozkucie i zerwanie innych materialéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na
poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
¢) dla rozbiérki ogrodzen:
- demontaz elementdw ogrodzenia, -
odkopanie i wydobycie shipkoéw wraz z fundamentem,
- zasypanie doloéw po stupkach z zaggszezeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z uloZeniem w
stosy na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,
- uporzadkowanie terenu rozbidrki;
f) dla rozbidrki barier i poreczy:
- demontaz elementéw bariery ub porgczy,
- odkepanie i wydobycie shupkéw wraz z fundamentem,
- zasypanie dolow po shupkach wraz z zageszezeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- uporzadkowanie terenu rozbidrki;
g) dla rozbidrki znakéw drogowych:
- demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkow,
- adkopanie i wydobycie stupkéw,
- zasypanie doléw po slupkach wraz z zaggszezeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- uporzadkowanie terenu rozbidrki;
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h) dla rozbiorki .faw z betonu

Reczne lub mechaniczne wylamanie tawy

.Odrzucenie uzyskanego gruzu na pobocze i uloZenie w stosy

- sorfowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

- uporzadkowanie terenu rozbidrki.

i) dla wycinania wystajacych pretéw z plyt drogowych
podprostowanie wystajacych pretéw

przeciecie poprzeczne pitka reezng lub mechaniczna stali okraglej
zaladowanie i wywiezienie obcigtych pretow

uporzadkowanie terenu rozbidrki

j)dla wywiezienia gruzu

zatadowanie reczne lub mechaniczne gruzu na $rodki transportowe
wywiezienie na place sktadowe lub wysypisko

wyladowanie ze $rodkéw transportowych

k) dla wywiezienia prefabrykatow

zaladunek materiatu na jednostki transportu samochodowego
zabezpieczenie materiatéw po zatadunku przed obsuwaniem i uszkodzeniem
wywozka na place skladowe lub wysypisko

odbezpieczenie i wyladunek materiatu

1) dla wykonania ciecia nawierzchni asfaltowych lub betonowych
przygotowanie i oznakowanie stanowiska roboczego
wyznaczenie trasy cigcia

ciecie

przemieszczanie oznakowania i sprzetu

likwidacja oznakowania i stanowiska roboczego

2. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIVMINO

1. WYKONANIE ROBOT

1.1. Ogéblne zasady wykonania robdt
Ogblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
1.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢
frezowana do gtebokosci, szerokodci i pochyleri zgodnych z dokumentacja projektows, i SST.
Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez ulozenia nowej warstwy Scieralnej, to jej
tekstura powinna byé jednorodna, zlozona z nieciaglych prazkéw podiuznych lub innych form
geomefrycznych, gwarantujacych réwnosé, szorstkosé i estetyczny wyglad.
Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci jezdni, to wéwczas, ze wzgledow
bezpieczetistwa nalezy spelnié nastepujace warunki:
a) a) nalezy usunaé $cigty materiat i oczysci¢ nawierzchnig,
b) b) przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysokosé
podluznych pionowych krawedzi nie moze przekracza¢ 40 mm,
¢) c) przy lokainych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika
(Scieku) dopuszcza si¢ wigkszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy glebokoéci wigkszej od 75 mm
wymaga on specjalnego oznakowania,
d) d) krawedzie poprzeczne na zakoficzenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo Scigte.
1.3. Uszorstnienie warstwy Scieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawierzchni nowych, ktére charakteryzuja si¢
mata szorstko$cia spowodowana polerowaniem przez kola pojazdéw, albo nadmiarem asfaltu.
Frezarka powinna $cia¢ okoto 12 mm warstwy $cieralnej tworzac szorstkgq makroteksture powierzchni.
Zeby skrawajace na obwodzie bgbna frezujacego powinny by¢ tak dobrane, aby zapewni¢ regularng
rzezbg powierzchni po frezowaniu.
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1.4. Profilowanie warstwy §cieralnej
Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieréwnosci podtuznych i malych kolein lub

innych deformacji. Jezeli frezowanie obejmie calg powierzchnig jezdni i nie bedzie wbudowana nowa
warstwa $cieralna, to frezarka musi byé sterowana elekironicznie wzgledem ustalonego poziomu
odniesienia, a szeroko$¢ bebna frezujacego nie moze by¢ mniejsza od 1800 mm.
Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko na czedel jezdni to frezarka moze by¢ sterowana
mechanicznie, a wymiar bgbna skrawajacego powinien by¢ zalezny od wielkodci robot i
zaakceptowany przez Uzyta,
L.5. Frezowanie warstwy Scieralnej przed uloZeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania nalezy uzyé frezarek sterowanych elekironicznie, wzgledem ustalonego
poziomu odniesienia, zachowujac spadki poprzeczne i niweletg drogi. Nawierzchnia powinna by¢
sfrezowana na gleboko$é projektowang z doktadnoseia + 5 mm.
1.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzchni

Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowanie obejmuje kilka lub wszystkie warstwy
nawierzchni na gigbokodé okredlona w dokumentacji projektowe;.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogo6lne zasady obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy).

3. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogbine” pkt 7.
Roboty uznaje sie za wykonane zgednie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Uzyta,

jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogéine” pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 frezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje:
-~ prace pomiarowe,

-- oznakowanie robdt,

--frezowanie,

--zatadowanie kory asfaltowej na $rodki transportowe

- -odwiezienie kory asfaltowej na odleglo$é

do 20 km na place sktadowe

przenoszenie znakéw zabezpieczajacych w miarg postepu robot

-- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

3 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbieru

rob6t ziemnych,
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1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy i przy
Zlecaniu i realizacji rob6t na ulicach gminnych w Dzielnicy Praga Poludnie m. st. Warszawy Niniejsza
specyfikacja nie ma zastosowania do robét fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres robot objetych OST .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie

budowy lub modernizacji drég i obejmuja;

a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypéw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Dokladneéé wykonania wykopéw i nasypéw zgodnie z PN -S -02205 -Drogi samochodowe:
Roboty ziemne. Wymagania i badania oraz norma zwiazana BN -77 / 8931-12 -Oznaczenie wskaZnika

zageszezenia grantu,

1.5. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia(ISS) podanego ponizej

Strefa Korpusu Minimalna wartosé IS dla:

innych drog
ruch cigzkiib. ruch mniejszy od |
cigzki cigzkiego
Gérna warstwa o grubosci 20 cm 1,60 1,00
Na glegbokoéei od 20 do 50 cm od 1,00 0,97

powierzchni robét ziemnych

2.SPRZET
2.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdine” pkt 4
2.2. Sprzgt do rob6t ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tadmociagi itp.),
- sprzgtu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3. TRANSPORT
3.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdine® pkt 5.

4.2. Transport gruntéw
Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé

dostosowany do rodzaju gruntu _
(materialu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnodé

srodkow transportowych powinna byé ponadio dostosowana do wydajnosei sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).
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Zwigkszenie odleglodci transportu ponad wartosei zatwierdzone nie moze byé podstawa roszczefi
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostaly
wezesniej zaakceptowane na pismie przez inspektora

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

5.2. Dokladne$é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowane]j nie powinny
by¢ wigksze niz + 10 cm. RéZnica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze
przekraczaé +1 cmi -3 cm.
Szerokosé gdrej powierzchni korpusu nie moze r6znié sie od szerokosci projektowanej o wigeej niz +
10 cm, a krawgdzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraZznych zalaman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno réznic sig od projekfowanego o wigeej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze tata
3-metrowa, albo powinny byé spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzehni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnosci skarp, powinny by¢ okredlone w dokumentacji projektowej i SST.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogélne zasady obmiaru rebdt
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

6.2. Obmiar robdt ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych robdt ziemnych.

7. ODBIOR ROBOT
Ogdine zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami

Uzyta, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

8.1, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 rob6t ziemnych obejmuje:

a) dla wykopéw i nasypow

-~ prace pomiarowe,

-- oznakowanie robot,

- -wykonanie koparka poczatkowego wykopu (weinki) na odktad

~odspojenie i zatadowanie ziemi na samochody

-zmiana stanowiska pracy koparki w wykopie

-r¢czne wykonanie i utrzymanie rowow odwadniajacych w wykopie

-przewdz ziemi samochodami i wytadunek w miejsce wbudowania w nasyp lub na odkiad
-reczne wyréwnanie z grubsza skarp i dna wykopu

-- przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne.

b) dla wywozu ziemi

zatadowanie reczne lub mechaniczne odspojonej ziemi na §rodki transportowe
wywiezienie na place skiadowe lub wysypisko

wyladowanie ze §rodkéw transportowych
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4 KORYTA PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE

1.1 Wykonanie koryta .
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profitu powinny by¢
wezeénie] przygotowane. Paliki lub szpilki naleZy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do
osi drogi lub w inny sposéb zaskceptowany przez Uzyta. Rozmieszczenie palikéw Iub szpilek
powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstgpach nie wigkszych
niz co 10 metrow.
Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w kiorym
prowadzone sa roboty 1 do trudnoéci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposéb wykonania musi byé
zaakceptowany przez Uzyta.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez Uzyta.
1.2. Profilowanie i zaggszezanie podloZa
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen,
Po oczyszczeniu powierzehni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza,
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profitowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokodé zaakceptowana przez Uzyta,
dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w iloci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokoSciowych i zage$ceié warstwe
do uzyskania wartosci wskaZnika zageszczenia, okreslonych poniZej
Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Uzyta.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapié do jego zageszczania. Zaggszczanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaZnika zaggszczenia nie mniejszego od podanego ponizej.
WskaZnik zageszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla:
Innych drég
Ruch ciezki Ruch mniejszy
i bardzo cigzki od cigzkiego
Gérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00
Na glebokodci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych, Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego moduly odksztakcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Wilgotnoséé gruntu podioza podczas
zageszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podane w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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3, ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7. Roboty uznaje si¢ za

wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami inspektora jezeli wszystkie
pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

4, PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

4.2, Cena jednostki obmiarowej
a) Cena wykonania 1 m2 kotyta obejmuje:

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

--odspojenie gruntu ze zlozeniem urobku na odklad lub na hatde
--zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na érodki transportowe i odwiezienie na odktad ub nasyp,
--profilowanie dna koryta lub podioza,

--Zageszczenie,

-- utrzymanie koryta lub podloza,

- -uformowanie poboczy z wyrGwnaniem do wymaganego profilu

- -mechaniczne zaggszezenie poboczy

- przeprowadzenie pomiaréw

b) dla profilowania i zaggszczania koryta

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

-profilowanie podtoza wykonywane recznie lub mechanicznie
-zageszezenie podloza wykonywane recznie lub mechanicznie

S WARSTWY ODSACZAJACE ODCINAJACE I MROZOODPORNE

1. MATERIALY

1.1. Ogblne wymagania dotyczgce materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST

» Wymagania ogdlne” pkt 3.

1.2. Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
-- piaski,

--Zwir i mieszanka,

a odcinajgcych -oprécz wyzej wymienionych:

--mial (kamienny).

2. SPRZET

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST ,,Wymagania ogdine” pkt 4.

2.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
--réwniarek,
-- walcéw statycznych,
--plyt wibracyjnych Iub ubijakéw mechanicznych.
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3, WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogéblne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

3.2. Przygotowanie podloZa
Podloze gruntowe powinno speiniaé wymagania okreslone w ST 3 ,,Roboty ziemne” oraz ST

4 ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza”. Warstwy odcinajaca i odsaczajaca
powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja projektowa,
z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Uzyta.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

3.3. Wbudowanuic i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozitadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Gruboéé rozlozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byé taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubosé projektowana, Jezeli
dokumentacja projektowa Ilub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej o
grubodei powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykonaé dwuwarstwowo. Rozpoczecie
ukiadania kazdej nastepnej warstwy moze nastapié po odbiorze przez Uzyta warstwy poprzedniej. W
miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienié
kruszywo na materiat o odpowiednich whasciwo$ciach. Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu
warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do jej zaggszezania. Zaggszczanie warstw o
przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi
czgéciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podhuznymi czgéciowo nakiadajgeymi sig,
w kierunku jej gornej krawedzi. Nierdwnosci fub zaglgbienia powstale w czasie zageszczania powinny
byé wyréwnywane na biczgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie
materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcéw warsiwa
odcinajaca i odsaczajaca powinna byé zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi. Zaggszezanie nalezy kontynuowaé do osiagnigeia wskasnika zageszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481 [1].
Wskainik zageszczenia naleZzy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [8]. W przypadku, gdy
gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontrole zageszezenia
nalezy oprze¢ na metodzie obciazenn plytowych. Nalezy okreslié pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia warstwy wediug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wiérnego i pierwotnege modulu
odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Wilgotno§é kruszywa podczas zaggszezania powinna byé
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej wartodci. W przypadku, gdy
wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslona iloscia wody i réwnomiernie wymieszaé.

4. OBMIAR ROBOT
4.1. Ogblne zasady obmiaru roebét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

4.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajacej.

5. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Uzyta,
jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1. Ogéine ustalenia dotyczgee podstawy platnodci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

6.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy j z kruszywa obejmuje:

a) dia wykonania warstw odsaczajacych

---prace pomiarowe,

- -uzupeiniajace wyréwnanie podioza

-- dostarczenie i rozlozenie piasku warstwami zgodnie z projektem,

-- Wyréwnanie ufozonej warstwy do wymaganego profily,

-- zaggszezenie wyprofilowanej warstwy,

-- przeprowadzenie pomiaréw

--utrzymanie warstwy.

b) dla wykonania warstw podsypkowych — piaskowej lub cementowo-piaskowej
-sprawdzenie profilu oraz uzupekniajace wyréwnanie podioza

-Rozscielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem i
dostarczenie w miejsce wbudowania

-wyréwnanie do wymaganego profilu

~zageszezenie podsypki recznie lub mechanicznie z polewaniem wodg

c) dla wykonania warstwy odcinajacej

-uzupelniajace wyréwnanie podloza

-rozicielenie warstwy odcinajacej i wyréwnanie do wymaganego profilu
-.zaggszezenie warstwy odcinajacej z polewaniem wodg

6 OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. MATERIALY

1.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogblne wymagania dofyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podanc w OST
»Wymagania ogbine” pkt 3.

1.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:

a} do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

-- kationowe emulsje sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

-- uplynnione asfalty Srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
-- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

-- uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

-- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Uzyta.

2. WYKONANIE ROBOT
2.1, Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogdine” pkt 6.

2.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, biota i kurzu

przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ciénieniem, W miejscach trudno
dostgpnych
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nalezy uzywaé szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezpostednio
przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uZyciu sprgzonego powietrza.

2.3. Skropienie warstw nawierzchni .
Warstwa przed skropieniem powinna byé oczyszezona. Jezeli do czyszezenia warstwy byla

uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapié dopiero po wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem
zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze byé wilgotna. Skropienie warstwy moze
rozpoczaé sie po akceptacji przez InZyniera jej oczyszczenia, Warstwa nawierzchni powinna by¢
skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, 2 w miejscach trudno dostgpnych recznie (za pomoca
weza z dysza rozpryskowa). Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ sig¢ w przedziatach podanych
ponizej

Temperatury lepiszezy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (0C)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 *)
2 Asfalt drogowy I 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*)} W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagana lepkos¢.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i
odparowania wody z emulsji. W zaleznoéci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do
24 godzin,

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢
skropiona warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszezajac tylko niezbgdny ruch budowlany.

3. OBMIAR ROBOT
3.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

3.2. Jednostka obmiaroewa
Jednostka obmiarows jest: -m2 (metr kwadratowy) oczyszezonej powierzehni, -m2 (metr kwadratowy)

powierzchni skropionej.

. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robdt podane w OST ,,Wymagania ogoine” pkt 7.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
5. PODSTAWA PLATNOSCI

5.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platneSei

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
5.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

--mechaniczne oczyszczenie kazdej niZzej polozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
eweniualnym polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza,

-« reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszezefi.

b) Cena I m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

-- dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,

--podgrzanie lepiszcza do wymaganej femperatury,

-- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

--przeprowadzenie pomiaréw i badaf

laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
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7 PODBUDOWA I NAWIERZCHNIA Z TELUCZNIA KAMIENNEGO

1. MATERIALY

1.1. Ogéine wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST
»Wymagania ogblne” pkt 3.

1.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tlucznia, wg PN-8-96023 [9], sa:

-- kruszywo tamane zwykle: thuczen

i kliniec, wg PN-B-11112 [8],

-- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

1.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykenania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:

-- thuczent od 31,5 mm do 63 mm,

-- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

--kruszywo do klinowania -kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inspektor moze dopuscic

do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposréd wymienionych w PN-8-96023
9], dla ktérych wymagania zostang okre§lone w SST.

Jako$€ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okreslonymi dla:

-- klasy co najmniej II -dia podbudowy zasadniczej,

—klasy H i III -dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo gatunku co
najmniej 2.

2. Wykonanie robét

2.1. Ogoblne zasady wykonania rebét podano w ,, Czesci ogdinej”

2.2, Konstrukeja jezdni

2,2.1. Warstwa tlucznia
Warstwa tlucznia powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie czastek

podtoza do warstw wyzej lezacych. W przypadku zastosowania warstwy odeinajacej z materiatu
ziarnistego powinien by¢ spelniony warunek wyrazony wzorem:
D15 <=d85 w ktérym
D15 -wymiar ziarna warstwy zabezpieczanej przed przenikaniem, odpowiadajacy na krzywe skltadu
ziarnowego 15% zawartosci.
d85 -wymiar ziarn podloza gruntowego lub materiatu ziarnistego warstwy zabezpieczajacej przed
przenikaniem, odpowiadajacy na krzywej skiadn ziamowego 85% zawartosci
2.2.2. Doina warstwa nawierzehni lub podbudowy
powinna by¢ zaggszczona bez klinowania
2.2.3. Gbrna warstwa nawierzchni lub podbudowy
Goérna warstwg podbudowy kiinuje si¢ klificem 4/20 i kruszywem drobnym granulowanym 0,075/4
{wg. BN83/6774-02), ewentualnie klificem 4/20 lub kruszywem naturalnym otoczonym lepiszczem.
Gorng warstwe nawierzchni klinuje sie klificem 1 kruszywem granulowanym 0,075/4
2.2.4. Grubo§¢ warstw
Minimalna grubo$¢ warstw podbudowy lub nawierzchni po zaggszezeniu powinna wynosié¢ 7 cm
Tolerancja grubosci po zageszezeniu i zaklinowaniu w stosunku do podanej w projekcie nie powinna
przekraczat = 2 cm
Podbudowy i nawierzchnie o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonaé w dwdch warstwach,
Konstrukeja jednowarstwowa powinna spelniaé wymagania dla warstw gérnych.
2.2.5. Szeroko$¢ podbudowy i nawierzchni,
spadki poprzeczne i tolerancje réwnodei w kierunku podhuznym i poprzecznym nalezy wykonad wg.
PN-84-8-96023
3. Wbudowywanie i zaggszezanie kruszywa

Minimalna grubosé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie moze by¢ po zaggszezeniu mniejsza od
1,5krotnego wymiaru najwiekszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubo$t¢ warstwy podbudowy po
zageszezeniu nie moze przekraczaé 20 cn. Podbudowe o grubosel powyzej 20 cm nalezy wykonywac
w dwéch warstwach.
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Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki -
albo réwniarki, Grubo$é rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszezeniu i zaklinowaniu osiagneta grubo$¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywalowane dwoma przejéciami walca statycznego,
gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszezanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpoczad si¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwaé sig pasami podluznymi,
czesciowo nakiadajacymi sie w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym
spadku poprzecznym powinno rozpoczat sie od dolnej krawedzi i przesuwad sig pasami podhuznymi,
czgiciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy
rozhozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do
zageszezania nalezy uzyé walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo
plytows zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2. Grobos¢ warstwy
luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego
zostaly wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozkladania i wwibrowywanie
kruszywa drobnego nalezy powtarzaé az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé
warstwe kruszywa grubego. Po zaggszezeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z
podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa gtubego wystawaly nad powierzchnig od 3 do 6 mm.
Nastepnie warstwa powinna byé przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym
nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszezenia kruszywa poluzowanego
w czasie szczotkowania.

4. OBMIAR ROBOT

4.1. Ogébine zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podane w OST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

4.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m2 {metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

5. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne™ pkt 7.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1, Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w OST ,,Wymagania ogdélne” pkt 9.

6.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy tluczniowej obejmuje:
a) dla doinej warstwy

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robot,

--przygotowanie podloza,

-- dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
--roztoSenie dolnej warstwy kruszywa,

-- zageszezenie warstwy dolnrj

--przeprowadzenie pomiaréw

b) dla warstwy gérnej

-mechaniczne rozécielenie gornej warstwy kruszywa
-zaggszezenie i profilowanie warstwy gérnej z nawilSaniem woda,
-posypanie gornej warstwy miatem kamiennym
-utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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8§ PODBUDOWA Z CHUDEGO BETONU
1. MATERIALY
1.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST
»Wymagania ogdlne” pkt 3.

2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podane w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
2.2. Projektowanie mieszanki chudego betonu

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akcepiacji projeki skiadu mieszanki chudego betonu oraz wyniki badad
laboratoryjnych poszezegdlnych skiadnikéw i probki materialéw pobrane w obecnodci InZyniera do
wykonania badaz kontrolnych przez InZyniera.
Projektowanie mieszanki chudego betonu polega na:
-- doborze kruszywa do mieszanki,
-- doborze ilosci cementu,
-- doborze ilodci wody.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miefcié si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne wg PN-S-96013: 1997 [20].
Rzedne kezywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych podano w tablicy 3 i na rysunku 1 i
2. Uziarnienie kruszywa powinno by¢ tak dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywala maksymalng
szczelnodé i urabialnoéé przy minimalnym zuzyciu cementu i wody.

3. Wbhudowywanie i zageszczanie mieszanki betonowej

Uktadanie podbudowy z chudego betonu nalezy wykonywaé uktadarkami mechanicznymi,
poruszajacymi si¢ po prowadnicach. Przy ukladaniu chudej mieszanki betonowej za pomoca
réwniarek konieczne jest stosowanie prowadnic. Wbudowanie za pomoca réwniarek bez stosowania
prewadnic, moze odbywaé si¢ tylko w wyjatkowych wypadkach, okreflonych w SST i za zgoda
Inzyniera, :
Podbudowy z chudego betonu wykonuje si¢ w jednej warstwie o grubosci od 10 do 20 cm, po
zaggszezeniu, Gdy wymagana jest wigksza grubo$é, to do ukladania drugiej warstwy mozna
przystapi¢ po odbiorze jej przez Inzyniera,
Natychmiast po roziozeniv i1 wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczaé jej zaggszczanie.
Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy przekr6] poprzeczny i jednolity
wyglad.
Zaggeszezanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskazZnika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98
maksymalnego zaggszczenia okreslonego wedlug normalnej préby Proctora zgodnie z PN-B-
04481:1988 [9], (duzy cylinder metoda II). Zageszczenie powinno by¢ zakoniczone przed
rozpoczgciem czasu wigzania cementu.
Wilgotnosé mieszanki chudego betonu podczas zageszozania powinna byé réwna wilgotnose
optymalnej z tolerancjg + 10% i -20% jej wartosct,
3.1. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowaé roboty, aby unikaé podhuznych spoin roboczych,
poprzez wykonanie podbudowy na catej szerokosci koryta. _
Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wystepuja spoiny robocze, to spoiny w gdrne] warstwie
podbudowy powinny by¢ wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 cm dla spoiny podtuznej i I m
dla spoiny poprzecznej.
3.2. Nacinanie szczelin

W poczatkowej fazie twardnienia betonu zaleca si¢ wycigcie szczelin pozornych na glebokosé
okolo 1/3 jej grubosci. Szerokos¢ nacigtych szezelin pozornych powinna wynosi¢ od 3 do 5 mm.
Szczeliny te nalezy wyciaé tak, aby cala powierzchnia podbudowy byla podzielona na kwadratowe lub
prostokatne plyty. Stosunek dlugosci piyt do ich szerokosdei powinien by¢ nie wigkszy niz od 1,5 do
1,0,
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W przypadku przekroczenia gornej granicy siedmiodniowej wytrzymatodci i spodziewanego
przekroczenia dwudziestoo$émiodniowej wytrzymalodei na $ciskanie chudego betonu, wycigcie
szczelin pozornych jest konieczne.

3.3. Pielggnacja podbudowy
Podbudowa z chudego betonu powinna byé natychmiast po zaggszezeniu poddana pielggnacii.

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedhug jednego z nastgpujacych sposobow:

a) a) skropienie preparatem pielegnacyjnym posiadajacym aprobate

techniczng, w ilodci ustalone] w SST,

b) b) przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszczaing folia z tworzywa sztucznego, ulozong na
zaktad co najmniej 30 cm i zabezpieczona przed zerwaniem z powierzchni podbudowy przez wiatr,

c) ¢) przykrycie matami lub wiSkninami i spryskiwanie woda przez okres 7 do 10 dni,

d) d) przykrycie warstwa piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez okres 7 do 10 dni.

Stosowanie innych s$rodkéw do pielegnacji podbudowy wymaga kazdorazowej zgody
Inzyniera. Nie nalezy dopuszezaé zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 do
10 dni pielegnacji, a po tym czasie ewentualny ruch budowlany moze odbywa¢é si¢ wylacznie za zgodag

InZyniera.

4. OBMIAR ROBOT

4.1, Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

4.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z chudego betonu.
5. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzynicra, jezeli
wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

6.1, Ogélne ustalenia detyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosdcei podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
6.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania I m2 podbudowy z chudego betonu obejmuje:

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robot,

-- dostarczenie materiatow,

--wyprodukowanie mieszanki,

--transport na nmigjsce wbudowania,

--przygotowanie podloza,

-- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatéw i urzadzefi
pomocniczych,

-- roztoSenie i zaggszezenie mieszanki,

-- ewentualne nacinanie szczelin,

--pielegnacja wykonanej podbudowy,

-- przeprowadzenie pomiaréw i badan

laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

9. WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI MINERALNO-
ASFALTOWYMI

1. MATERIALY

1.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST

»Wymagania ogdlne” pkt 3
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1.2. Kruszywo
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnaweze, wykonywanych i

wbudowywanych na goraco, nalezy stosowaé kruszywa spelniajace wymagania okre$lone w ST
»Nawierzchnia z betonu asfaltowego”

1.3. Wypelniacz
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze nalezy stosowa¢ wypelniacz

wapienny spetniajacy wymagania podane w ST ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™

1.4, Lepiszcza
Lepiszcza powinny spetnia¢ wymagania okreslone w ST ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”

2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanie profilu masa mineralno-asfaltows
Przed przystapieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego i podtuznego powierzchnia
podbudowy powinna zostaé oczyszczona z luznego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem.
Warunki wykonania oczyszczenia i skropienia podbudowy podane sq w ST 6 ,,Oczyszczenie i
skropienic warstw konstrukcyjnych”. Powierzchnie podbudowy, na ktorej grubosé warstwy
wyréwnawczej bylaby mniejsza od grubosci minimalnej ukfadanej warstwy wyréwnawczej, nalezy
sfrezowaé na gleboko$¢ pozwalajaca na jej ulozenie. Frezowanie nawierzchni nalezy wykonaé

zgodnie z ST 27,

2.2. Ukladanie i zaggszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubo$¢ warstwy wyréwnawczej uzalezniona jest od grubosci kruszywa w
mieszance. Najwigkszy wymiar ziamn kruszywa nie powinien przekraczaé 0,5 grubosci uktadanej
warstwy. Przed przystapieniem do ukladania warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinien
wyznaczy¢ niwelet¢ ukladanej warstwy wzdiuz krawedzi podbudowy lub jej osi za pomeca stalowej
linki, po ktérej preesuwa si¢ czujnik urzadzenia sterujacego ukladarka, Maksymalna grubosé
ukladanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekraczaé 8 cm. Przy grubosci przekraczajacej 8 cm
warstwg wyréwnawcza nalezy wykonaé w dwu lub wigcej warstwach nie przekraczajacych od 6 do 8
cm., Warstwg wyréwnawcza ukfada si¢ wedlug zasad okreslonych w ST ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”
Zageszezenie warstwy wyréwnawczej z nieszanki mineralno-asfaltowe] wyprodukowanej i
wbndowanej na goraco odbywa si¢ wedlug zasad podanych w ST ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”
Ze wzgledu na zmienna grubo$¢ zageszczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca robét, na
podstawie przeprowadzonych préb, przedstawi Inzynierowi do akceptacji sposéb zageszezania warstw
wyréwnawczych w zaleznosei od ich grubosci.

2.3. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréwnanej podbudowy we wladciwym
stanie, az do czasu wozenia na niej nastepnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia
podbudowy Wykonawca naprawi na koszt wlasny.
3 OBMIAR ROBOT
3.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

3.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa jest Mg (megagram) [lub t —(tona)] wbudowanej mieszanki mineralno-

asfaltowe;j.

4. ODBIOR ROBOT

4.1. Ogélne zasady odbioru rebdt

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne,
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4.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Roboty zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalezg do robdt ulegajacych zakryciu.

Zasady ich odbioru sa okreslone w OST ,,Wymagania ogéine” pkt 7

5. PODSTAWA PLATNOSCI
5.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy piatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

5.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania [ Mg (t) wyréwnania podbudowy mieszanka mineralno-asfaltowa obeimuje:
--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-~0znakowanie robot,

-- dostarczenie materiatow, .

- -oczyszezenie podbudowy z usunigeiem zanieczyszezent

na pobocze

--posmarowanie goracym bitumem krawedzi urzgdzen

obeych krawgznikow i opornikow

--rgezne lub mechaniczne rozécielenie i zageszezenie mieszanki zgodnie z zalozonymi spadkami i
profilem,

--przeprowadzenie pomiaréw — sprawdzenie profilu poprzecznego i podhuznego.

10 WYROWNANIE PODBUDOWY TEUCZNIEM

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogdlne zasady wykenania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogdine” pkt 6.

1.2. Przygotowanic powierzchni podbudowy do wyrdwnania tluczniem

Przed przystapieniem do wykonania wyréwnania, powierzchnia podbudowy powinna zostaé
oczyszczona z wszelkich zanieczyszczen, zgodnie z ST 6 ,Oczyszczenie i skropienie warstw
konstrukcyjnych” Powierzchnia podbudowy thuczniowej lub podbudowy z kruszyw przewidziana do
wyréwnania, powinna zostaé przed ukladaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowana na glebokosé 7
cm. W miejscach gdzie grubo$¢ warstwy wyrdwnawczej jest mniejsza od grubosci minimalnej
warstwy wyréwnawczej, istniejaca podbudowe nalezy wzruszyé na taka giebokos$é, aby wraz z
przewidywana warstwa wyréwnawcza zapewnifa po zageszcezeniu jej stabilno$é. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane w sposéb umozliwiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgodnie z
dokumentacja projektowa, Paliki lub szpilki do koniroli uksztaltowania wyréwnania podbudowy
powinny by¢ wezesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robdt przez
Wykonawce. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek
powinno umozliwiaé naciagniecie linki do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.
Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nalezy ustawié¢ wzduz istniejacej podbudowy prowadnice w
taki sposéb, aby wyznaczaly one $ci$le warstwg wyrdwnawcza podbudowy w  stanie
niezaggszczonym. Prowadnice winny byé ustawione stabilnie, w spos6b wykluczajacy ich
przesuwanie si¢ w czasie ukladania i zageszczania kruszywa.,
1.3. Wbhudowanie i zageszczenie kruszywa

Minimalna grubo$é¢ ukladanej warstwy wyr6wnawczej z tlucznia nie moze byé -po
zaggszezeniu mniejsza od najwiekszego wymiaru ziarna w Kkruszywie. Warstwe wyrdwnawcza z
thucznia uklada si¢ wedlug zasad okreslonych w ST 7 ,,Podbudowa z tlucznia kamiennego”
2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
2.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szedcienny) wbudowanego kruszywa.
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3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogoblne zasady odbioru robdt
Ogélne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedhug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
3.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin
Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naleza do robét ulegajacych zakryciu.
Zasady ich odbioru sg okreslone w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7
4. PODSTAWA PEATNOSCI
4.1. Ogélne ustalenia dofyczace podstawy platneSci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST 00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania Im3 wyréwnania podbudowy thiczniem obejmuje:
-- transport materiahu na plac budowy,
-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
--oznakowanie robét,
--dostarczenie materialéw na miejsce whudowania,
- -oczyszezenie podbudowy z usunieciem zanieczyszezeit
na pobocze
-- rozlozenie thucznia,
--rozlozenie kruszywa klinujacego i polewanie woda
--zageszczenie rozécielonego i wyréwnanego kruszywa,
- -sprawdzenie prefilu warstwy wyréwnawczej
- -pielggnacja przez posypanie piaskiem i polewanie woda
(kol.03 i 04)

11 . NAWIERZCHNIA GRUNTOWA ULEPSZONA

1. WYKONANIE ROBOT
L.1. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie
11.1. Projektowanie skladu mieszanki optymalnej gruntewej

Przed rozpoczgciem rob6t Wykonawca powinien dostarczyé Inzynierowi do akceptacii projekt
sktadu mieszanki optymalnej oraz probki gruntéw przeznaczonych na mieszanke, pobrane w
obecnosci Inzyniera. Zaprojektowany sklad mieszanki powinien odpowiadaé wymaganiom podanym
w tablicy 3 i na rysunku 1 lub w tablicy 4 i na rysunku 2 i zawieraé:
-- opis i wyniki badaf gruntéw,
-- okreslenie wilgotnoéci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanej w normie PN-B-04481

[3]

L.1.2. Wbudowanie i zaggszczenie mieszanki optymaluej gruntowe;

W gruntach piaszczystych mieszanke optymalng zaleca sie wbudowywaé sposobem
powierzchniowym. Na wyprofilowanym podlozu w kierunku podiuznym i uformowanym poprzecznie
ze spadkiem okolo 4%, nalezy na calej powierzehni rozlozyé réwnomiernie grunt doziarniajacy
(spoisty). Grunt doziarniajacy moze byé rozkladany bezposrednio po przywiezieniu Iub gromadzony
w pryzmach i rozkladany przed mieszaniem. Przed rozpoczgciem mieszania nalezy sprawdzié
wilgotno$¢ gruntéw. W przypadku gdy jest ona nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20 %
jej wartosci, nalezy doda¢ wody do uzyskania wilgotnosei optymalnej, a w przypadku gdy jest wyzsza
o wigcej niz 10% jej wartodci, grunt nalezy przesuszyé, Mieszanic gruntéw nalezy wykonywaé do
czasu uzyskania jednolitej barwy i struktury mieszanki. Nalezy zwracaé uwagg, aby wymieszana byta
cala zaprojektowana grubo$¢ warstwy gruntu podtoza. Sprzgt mieszajacy powinien posuwad si¢
wzdiuz drogi réwnoleglymi pasami. Slady kolejnych przejazdow powinny naktada¢ si¢ na szerokosci
od 10 do 15 cm. Po zakoficzeniu mieszania nie powinno byé w mieszance grudek gruntu wigkszych od
0,5 cm. Wymieszany grunt nalezy wyréwnaé i wyprofilowaé, a nastgpnie zaggsci¢ walcem
ogumionym, wielokotowym lub gtadkim o maste od 1,5 do 5,0 Mg.
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Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzl i
stopniowo przesuwac pasami podiuznymi czesciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej osi.
Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i
przesuwaé pasami podluznymi, czeSciowo nakiadajacymi si¢, w kierunku jej gémej krawedzi.
Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaZnika zageszezenia wymaganego w
dokumentacji projektowej i SST. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie
nawierzchni o grubosci powyzej 15 cm, to wbudowanie mieszanki nalezy wykonaé dwuwarstwowo.

Wszystkie wymienione wyzej czynnodci nalezy wykonaé oddzielnie dla kazdej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszanke optymalna zaleca si¢ wbudowywaé sposobem korytowym.
Mieszank¢ wykonuje si¢ w przygotowanym korycie o glebokosci od 30 do 35 cm i spadku
poprzecznym co najmniej 4%. Grunty przeznaczone do mieszanki powinny byé ukfadane w pryzmach
wzdtuz drogi lub bezposrednio dowozone do koryta. Rozklada sig je tak, aby grubo$é warstwy
mieszanej nie przekraczata 15 cm. Ukladanie warstw gruntu gliniastego i gruntu piaszczystego nalezy
wykonywaé na przemian. Grubos$é warstw zalezy od proporcji gruntéw w mieszance optymalnej.

Dla ochrony pionowych krawedzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki przed
zanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zaleca si¢ okladanie krawedzi jedna lub dwoma warstwami
darniny lub deskami ustawianym rgbem, ktére nalezy usunaé po przemieszaniu gruntéw.

W gruntach gliniastych dopuszcza si¢ takze wbudowywanie mieszanki sposobem
powierzchniowym (w przypadku, gdy w podlozu zalegaja lekkie gliny).

Zasady wykonywania robét sposobem powierzchniowym sa analogiczne do podanych przy
wbudowywaniu mieszanki w gruntach piaszczystych. Spadek poprzeczny podioza powinien byé
wigkszy od 2%.

2. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podanc w OST

3. ODBIOR ROBOT
Ogoine zasady odbioru robét podano w OST

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnoesci
Oggdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania ! m2 nawierzchni gruntowej ulepszonej obejmuje:

&) dia nawierzchni ulepszonej mechanicznie

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robot,

-- dostarczenie i roztozenie materialéw warstwami na zatozona grubosé i szerokosé,
-- wymieszanie materialéw,

-- wyrdwnanie do wymaganego profilu,

-- skropienie woda i zaggszczenie poszczegdlnych warstw,

-- przeprowadzenie pomiaréw i badan

laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

b) dla nawierzchni ulepszonej chemicznie

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- oznakowanie robot,

-- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie deskowan,

-- dostarczenie do misjsca wbudowania i roztozenie érodka chemicznego,
-- wymieszanie w korycie z gruntem podioza,

-- wyréwnanie, wyprofilowanie i zaggszczenie,

-~ przeprowadzenie pomiaréw i badan

laberatoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
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12 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

1.2. Podloie ]
Podloze moze stanowi¢ grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym bezposrednio ukladana jest

nawierzchnia. Grunt podloza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami
przemarzania. Wskaznik zageszczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11] powinien wynosié
Is31,0.

Podloze gruntowe pod nawierzchnie powinno byé przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w
4 ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza”.

1.3. Podbudowa
Podbudowe pod utozenie nawierzchni z plyt betonowych moze stanowié: -- podloze z gruntu

rodzimego, ulepszone piaskiem, zwirem, odpadami z kamieniolomaow, wyprofilowane i zageszczone
doIs31,0,
-- istniejaca nawierzchnia zwirowa, thiczniowa Iub brukowa z zastosowaniem warstwy wyrdwnawcze]
z piasku od 3 do 5 cm lub inny rodzaj podbudowy zgodny z dokumentacja projektowa. Warunki
wykonania podbudowy powinny odpowiadaé wymaganiom zawartym w odpowiednich OST.
1.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z plyt betonowych nalezy stosowaé
krawgzniki betonowe uliczne lub betonowe drogowe wg BN-80/6775-03/04 [9] oraz krawgzniki
kamienne drogowe wg BN-66/6775-01 [6]. Rodzaj stosowanych kraweznikéw powinien by¢ zgodny z
dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera,
Wymagania dotyczace ustawiania kraweznikéw powinny byé zgodne z ST 16 ,Krawezniki
betonowe™,
1.5. Podsypka

Na podsypke (warstwg wyréwnawcza) nalezy stosowaé piasek gruby wg PN-B-06712 [1].
Grubos¢ podsypki i warunki jej stosowania powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, SST Iub
wskazaniami Inzyniera.

1.6. Uktadanie plyt
1.6.1. Sposéb ukladania plyt

Spos6b (deset) ukiadania plyt betonowych na odcinkach prostych i tukach powinien byé
zgodny z dokumentacjg projektowa, SST Iub wskazaniami Inzyniera. Ogdlne zasady ukladania plyt na
prostych i lukach podano w p. 5.6.215.6.3.
1.6.2. Ukladanie plyt na odcinkach prestych

Plyty szedciokatne na odcinkach prostych powinny byé ulozone tak, aby dwa boki kazdej z
nich byly prostopadle do osi drogi. Na krawgdziach bocznych nawierzchni powinny by¢ ulozone plyty
infuly lub poléwki. Plyty kwadratowe na odcinkach prostych powinny by¢ ulozone rzedami
prostopadfymi do osi drogi albo rzedami nachylonymi do osi drogi pod katem 450 z infutami.
1.6.3. Ukladanie plyt na lukach

Plyty szefciokatne na tukach powinny byé
ufozone w ten sam sposéb jak na odcinkach prostych, tak jednak aby kierunki spoin poprzecznych
pokrywaly si¢ z promieniami fuku. Plyty kwadratowe na lukach powinny byé ulozone w fen sam
sposéb jak na odcinkach prostych z tym zastrzezeniem, Se w przypadku ulozenia plyt rzedami
prostopadiymi do osi kierunki spoin poprzecznych powinny pokrywaé sie
z promieniami tuku. W przypadku utozenia plyt rz¢dami ukosnymi, kierunki spoin powinny byé
nachylone pod katem 450 do stycznych tuku, :
1.7. Wypelnienie spoin
Wypelnienie spoin w nawierzchniach z plyt betonowych powinno byé wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.
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Przy wypelnianiu spoin przez zamulanie -piasek powinien zawieraé od 3 do 8% frakeji
mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinno byé wykonane na pelng wysoko$é plyt. Wypelnienie
spoin zaprawg cementowa o wytrzymatosci R28 3 20 MPa, powinno by¢ wykonane w gigb nie mniej
niz na 2/3 wysokosci plyty. Przy wypelnianiu spoin masg zalewowa -przed zalaniem spoiny powinny
by¢ wypelnione piaskiem do 2/3 wysokosci piyt.

1.8, Szczeliny dylatacyjne
Szezeliny dylatacyjne w nawierzchni z plyt betonowych powinny byé stosowane tylko" w

przypadku wypelnienia spoin zaprawa cementowa. Szczelin dylatacyjne powinny byé wypeknione
masg zalewowa w taki sam sposob jaki stosuje sie przy wypelnianiu spoin masa zalewowa,

W nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z plyt szedciokatnych i kwadratowych szczeliny
dylatacyjne powinny by¢ wykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powinny byé wykonane
rowniez miedzy nawierzchnia i kraweznikami. Na nawierzchniach placéw oprécz szezelin
poprzecznych powinny by¢ wykonane szczeliny podluzne w odstepach co 5 do 7 m.

2. OBMIAR ROBOT
2.1, Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogdolne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt betonowych.

3. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

3.2. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
-- przygotowanie podioza lub podbudowy,

-- wykonanie podsypki.

Zasady ich odbioru s okreslone w OST ,, Wymagania ogélne”,

4. PODSTAWA PEATNOSCI
4.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z plyt betonowych i azarowych obejmuje:
--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
--oznakowanie robét,

-- przygotowanie podtoza lub podbudowy,

--dostarczenie materiatow,

--wykonanie podsypki,

--uloZenie plyt oraz oczyszczenie i wyregulowanie spoin,
--wypehienie spoin i szczelin dylatacyjnych,

-- pielggnacjg nawierzchni,

-- przeprowadzenie pomiardw i badan

13 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WYKONANIE ROBOT
L1. Ogolne zasady wykonania robdt
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Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
1.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej .

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z InZynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan
laboratoryjnych poszezegélnych skfadnikéw i prébki materiatéw pobrane w obecnosei Inzyniera do

wykonania badaii kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
-- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
-- doborze optymainej ilodci asfaltu,

-- okresleniu jej wiasciwodci i poréwnaniu wynikéw z zatoSeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescié sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne,

1.2.1. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego
Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.
Tablica 3. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy Scierainej z

betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Wymiar oczek

Rze¢dne krzywych granicznych MM w zaleznosei od kategorii ruchu

sit #, mm
Zawartos¢ KR 1 lubKR 2 KR3doKR 6
asfaltu
Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 do od0do8 |od0 od0 od 0 od0
do 20 16lubod [lubod0 |do20 do 201) do 16 dol2,8
O0do 12,8 |do6,3
Przechodzi
przez: 25,0
20,0 100 100 100
16,0 88+100 100 88+100 [90+100 100
12,8 78+100 ] 90+100 78+100 | 67+100 90+-100 {100
9,6 68+93 80+100 68+85 [52+83 80100 |{87+100
8,0 59+86 69100 100 59+74 38+62 7088 73+100
6,3 54+83 62+93 90~-100 5467 30+50 63+80 66+89
4,0 48+78 56+87 78+100 {48+60 2240 55+70 57+75
2,0 40+70 4576 60+100  [39+50 21+37 44+58 | 47+60
zawartosé 29+59 35+64 41+71 29+38 21+36 30+42 35+48
ziarn > 2,0 41=71) | (36+65) | (29+59) (62=71) [(64+79) |(58+70) {(52+65)
0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25436
0,42 13+36 19439 18+39 13+20 1730 12+20 18+27
0,30 1031 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13-+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 1222 12+22 6+11 1122 7+14 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9
Orientacyjna 5,0+6,5 5,0+6,5 5,5+6,5 45+56 [4,3+54 4,8+6,0 |4,8+6,5
zawartosé
asfaltu w
MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieciaglym; uziarnienie nietypowe dla MM betoru asfaltowego
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1.2.2. Warstwa wigZzgca, wyréwnawcza i wzmacniajgca z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych graniczrych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzacej,
wyréwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w
tablicy 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej, wyréwnawczej
i wzmacniajacej z betore asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8,13.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowe]j powinien by¢ ustalony na podstawie badan prébek
wykonanych wg metody Marshalla; prébki powinny spetniaé wymagania podane w tablicy 6 1p. od 1

do 5.

Wykonana warstwa wiaZzaca, wyréwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna
speiniaé wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralnej z betonu

L.3. Przygotowanie podloza

asfaltowego
Lp. Whadciwodci Wymagania wobec MMA
i warstwy $cieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii
ruchu
KR1WbKR2 |JKR3doKR &6
1 | Modut sztywnosci pelzania 1), MPa nie wymaga sig | >14,0> (318)4)
2 | Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w 25,5 2) 210,0 3)
temperaturze 600 C, kKN
3 | Odksztalcenie prébek jw., mm 0d2,0do 5,0 |od 2,0do 4,5
4 | Wolna przestrzen w prébkach jw., % viv od 1,5d04,5 [0d 2,0do 4,0
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach 0d 75,0 do 90,0 | od 78,0 do 86,0
jw., %
6 | Grubosé w cm warstwy z MMA o uziarnieniu
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5 do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm 0d3,5d0 5,0 jod3,5d05,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0 do 5,0 |od 4,0 do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 {od 5,0do 7,0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98.0 >98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 | od 3,0 do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrukefe -zeszyt nr 48 [£6], dotyczy tylko fazy projektowania
skdadu MMA
2) prébki zaggszezone 2 x 50 uderzett ubijaka
3} probki zaggszezone 2 x 75 uderzen ubijaka
4) specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonasym, skanalizowanym, itp.

Podioze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podloza powinna byé sucha i czysta.
Nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.
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Tablica 7. Maksymalne nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place podioze pod warstwe
Scieralng wiazacg I wzmacniajaca
1 Drogi klasy A, S i GP ) 9
2 Drogiklasy Gi Z 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi

W przypadku gdy nieréwnosci podioza sg wigksze od podanych w tablicy 7, podtoze nalezy
wyréwnaé poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyréwnawczej. Przed roziozeniem warstwy
nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem
uplynnionym w ilosci ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uplynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czolowe kraweznik6w, whazéw, wpustow itp. urzadzen powinny byé pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelniajacym okreslonym w SST i zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8,
Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu

uplynnionego

Lp. Podtoze do wykonania warstwy llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji lub uplynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m?2
Podloze pod warstwe asfaltows
1 Podbudowa/nawierzchnia thuczniowa 0d0,7do 1,0
2 Podbudowa z mechanicznie kruszywa stabilizowanego 0d 0,5 do 0,7
3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu
stabilizowanego cementem 0d 0,3 do 0,5
4 Nawierzchnia powierzchni asfaltowa o chropowatej od 0,2do 0,5

1.4. Polaczenie migdzywarstwowe

Kazdg ulozong warstweg nalezy skropié emulsja asfaltows, lub asfaltem uplynnionym przed
ufozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polgczenia miedzywarstwowego, w ilodci
ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza

podane w tablicy 9.

1.5. Warunki przystqpienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze byé ukladana, gdy temperatura otoczenia
Jest nie nizsza od +50 C dla wykonywanej warstwy grubosei > 8 cm i + 100 C dla wykonywanej
warstwy grubosci L 8 cm. Nie dopuszcza si¢ ukiadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiozu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V> 16 m/s).

1.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byé wbudowywana ukiadarka wyposazong w uklad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentaciq
projektowa, Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna byé nizsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3. Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé sie
bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejéé walca ustalonym na odcinku prébnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

-dia asfaltu D 50 1300 C,

-dla asfaltu D 70 1250 C,

~dla asfaltu D 100 1200 C,
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-dla polimeroasfaltu -wg wskazan producenta polimeroasfaltéw.

Zaggszezanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia utoZonej
warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.
Ztacza w konstrukeji wielowarstwowej powinny byé przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15
cm. Zigeza powinny byé catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym
poziomie. Ztacze robocze powinno by¢ réwno obcigte i powierzchnia obcigtej krawgdzi powinna by¢
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepna asfaltowo-kauczukows. Sposéb wykonywania
zlacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. :

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogéine zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
21.2, Fednostka obmiarowa
Jednostke, obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
3. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST 0 ,,Wymagania og6lne” pkt 7 Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektows i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania PN-S-
96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.
4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,, Wymagania ogéine” pkt . 4.2. Cena
jednostki obmiarowej Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
a) dla warstwy wiazacej
-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,
-- dostarczenie materiatéw,
--posmarowanie lepiszczem krawgdzi urzadzen obcych i kraweznikow,
- rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,
- -rgczne roztozenie mieszanki w micjscach niedostgpnych dla rozktadarki
--obcigeie krawedzi | posmarowanie asfaltem,
--przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacjitechnicznej.
b) dla warstwy Scieralnej
-posmarowanie goracym bitumem krawedzi nawierzchni, kraweznikéw i urzadzef obcych
-mechaniczne rozlozenie warstwami dostarczonej na miejsce whudowania mieszanki ze wstepnym jej
zaggszezeniem urzadzeniami wibracyjnymi rozkladarki
-r¢czne roziozenie mieszanki w miejscach dla rozktadarki
-mechaniczne zaggszczenie nawierzchni z rgeznym ubiciem mieszanki przy kraweznikach i
urzgdzeniach obcych
-Obcigeie krawedzi
14 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

1.2. Pedloze
Podioze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowié grunt

piaszezysty rodzimy lub nasypowy o WP 3 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnie z kostki brukowej przeznaczong
dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywaé
bezposrednio na
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podiozu z gruntu piaszezystego w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podloza powinien by¢
Jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.
Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno byé przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w
pkt. 4 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza®.
L.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod ulozenie nawierzchni z kostki brukowej
powinien byé
zgodny z dokumentacja projektowa.
Podbudoweg, w zaleznosci od przeznaczenia, obciazenia ruchem i warunkow gruntowo-wodnych,
moze stanowié:
-- grunt ulepszony pospétka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
-- kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane mechanicznie,
-- podbudowa Huczniowa, zwirowa lub zuzlowa, lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w
dokumentacji projektowe;.
Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.
1.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowad
krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikéw zgodne
dokumentacja projektowa lub zaakceptowane przez InZyniera.
L5, Podsypka

Na podsypke nalezy stosowaé piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawieraé si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

1.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztaltéw i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie
dowolnego wzoru -wezesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez
Inzyniera. Kostke uklada si¢ na podsypce lub podiozu piaszczystym w taki sposéb, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktadaé ok. 1,5 cm wyzej od projekfowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu,
Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnié piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnie utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapié do ubi jania nawierzchni.
Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostona z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztaltek,
Do zageszezania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupelnié szczeliny piaskiem i zamie§é nawierzchnie. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji -moze by¢ zaraz oddana do ruchu.
2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogéblne zasady obmiarn robét

Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,, Wymagania ogélne” pkt 8.

2.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowsj, ‘
3. ODBIOR ROBOT
3.1, Ogdlne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami In#yniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.
3.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
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-- przygotowanie podioza,

-- ewentualnie wykonanie podbudowy,

-- wykonanie podsypki,

-- ewentualnie wykonanie lawy pod krawezniki,

Zasady ich odbioru sg okre$lone w OST ,,Wymagania ogélne”.

4. PODSTAWA PEATNOSCI

4,1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSei

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
4.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

--0znakowanie robdt,

--wyprofilowanie i zageszczenie podioza

--dostarczenie materiatow,

--wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem
- -zaggszezenie podsypki wibratorem

- -wyréwnanie warstwy podsypkowej szablonami

--utozenie i ubicie kostki z przycigciem na krawedziach

- -ubicie kostki wibratorem

- -wymiana kostek popekanych przy ubijaniu

-- wypelnienie spoin z uprzednim jego przesianiem

-- przeprowadzenie badan i pomiardw

15 CHODNIK Z PL.YT CHODNIKOWYCH BETONOWYCH

1. MATERIALY
2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w OST

»Wymagania ogélne” pkt 3. :

2.2, Plyty chodnikowe betonowe -klasyfikacja
2.2.1. Rodzaje
W zaleznodci od wymiardw i ksztaltu, rozréznia si¢ nastgpujace rodzaje plyt chodnikowych
betonowych:
A -plyta normalna kwadratowa,
B -plyta potéwkowa,
C -plyta infuta,
D -plyta naroznikowa $cieta,
E -plyta naroznikowa kwadratowa.

2.2.2, Odmiany

W zaleznoséci od technologii produkeiji plyty rozréznia si¢ odmiany:
plyta jednowarstwowa -1,
plyta dwuwarstwowa -2.

2.2.3. Gatunki
W zaleznodci od dopuszezalnych wielkosci I liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych
rozréznia
si¢ gatunki piyt:
-gatunek I -G1,
gatunek 11 -G2,

Piyty chodnikowe betonowe powinny odpowiadaé
wymaganiom BN-80/6775-03/01 [7] i BN-80/677503/03 [8].
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Przyldad oznaczenia plyty chodnikowej normalnej poléwkowej (B) jednowarstwowej (1) o wymiarach
35x17,5cm gat. I,

Plyta chodnikowa B-1 35/17,5 BN-80/6775-03/03 [8].

Co najmniej co 50-ta plyta na stronie nie narazonej na $cieranie powinna mieé podany w sposéb
trwaly: znak wytwdrni, symbole elementu, date produkeji i znak kontroli odbiorcze;.

2.3. Materialy na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke i do zaprawy powinien byé cementem portlandzkim klasy ,,32,5%,
odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [4].
Piasek na podsypke powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [2], a do zaprawy cementowo -
piaskowej PN-B-06711 [1]. .
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 {5].

3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogébine zasady wykonania robdt
Ogélne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

3.2. Koryto pod chodnik .
Koryto wykonane w podiozu z gruntu rodzimego fub nasypowego powinno byé
wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podiuzaymi i poprzecznymi chodnika oraz
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.4 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”.
Wskaznik zaggszczenia koryta nie moze byé mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

3.3. Podsypka
Grubos¢ podsypki po zaggszezeniu powinna zawieraé sig w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka

powinna by¢ zwilzona woda, zageszezona i wyprofilowana.

3.4. Warstwa odsaczajgca
Jezeli w dokumentacji projektowej przewidziana jest warstwa odsaczajgca pod chodnikiem, to

jej wykonanie powinno by¢ zgodne z warunkami okredlonymi w ST 5 ,,Warstwy odsaczajace i
odcinajace”.
3.5. Ukladanie chodnika z plyt chodnikowych betonowych

Plyty przy krawgznikach nalezy ukladaé w taki sposéb, aby ich gérna krawedZ znajdowala sig
powyzej gérnej krawedzi kraweznika.
Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plyty odpowiednio dociete nalezy uktadaé w
jednym poziomie, regulujac wysoko$é urzadzefi naziemnych do poziomu chodnika.
Piyty chodnikowe ukladane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy zalaé
Zaprawg, cementowo-piaskowa.
Plyty nalezy ukiadaé zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowe].
Plyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uktadaé, aby spoiny rozszerzaly si¢ wachlarzowo.
Plyty moga by¢ przycinane.
Plyty na tukach o promieniu do 30 m powinny byé ukiadane w odcinkach prostych, laczacych si¢ przy
uzyciu tréjkatéw lub trapezéw wykonanych z plyt odpowiednio docinanych. Wielkosé tréjkatow
dostosowat nalezy do szerokosci chodnika i promienia fuku,

3.6. Spoiny
Szeroko$¢ spoin na odeinkach prostych nie powinna przekraczaé 0,8 cm. Szeroko$¢ spoin na

tukach nie powinna by¢ wigksza niz 3 cm. Spoiny pomigdzy plytami po oczyszczeniu powinny byé
zamulone piaskiem na peltng grubo$¢ plyty lub wypetnione zaprawa cementowo-piaskowa.

3.7. Pielggnacja chodnika
Chodnik, ktérego spoiny wypelnione sg zapraws cementowa, nalezy pokry¢ warstwa piasku
gruboscei od 1,0 do 1,5 om. Piasek nalezy zwilzy¢ woda i utrzymywaé w stanie wilgotnym w ciagu 10

dni.
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4. OBMIAR ROBOT
4.1. Ogélne zasady ebmiaru robét
Ogéblne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

4.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z plyt betonowych.
5. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podane w OST ,,Wymagania ogé]ne” pkt7.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzymera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

6.2. Cena jednostki ocbmiarowej

Cena wykonania 1 m2 chodnika z plyt betonowych obejmuje:

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-- dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

--ew. wykonanie warstwy odsaczajace],

- rozécielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,
-- uloSenie plyt z rgcznym ubiciem

-- wypelnienie spoin piaskiem lub zaprawa cementows,

-- pielegnacje przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

--przeprowadzenie badaf i pomiaréw

16 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogblne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogéine” pki 6.

1.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny
odpowiadaé wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukc_u
szalunku. Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej
0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

1.3. Wykonanie Iaw
Wykonanie aw powinno byé zgodne z BN-64/8845-02 [16].

1.3.1. Eawa betonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje sig bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowac szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton
rozscielony w szalowaniu fub bezposrednio w korycie powm1en by¢ wyréwnywany warstwami.
Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy
stosowat co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczna masq zalewowa.

1.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych
1.4.1. Zasady ustawiania kraweinikéw
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Swiatlo (odleglos¢ gbrnej powierzchni krawgznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalest powinno wynosi¢ od 10do 12¢cm, aw
przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrebienie” §cieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm
lub zwigkszone do 16 cm.

Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana
piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Ustawienie krawgznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

1.4.1. Ustawienie krawegznikéw na lawie betonowej

Ustawianie krawegznik6w na fawie betonowej wykonuje sig na podsypce z piasku lubna
podsypee cementowo-piaskowej o grubosei 3 do 5 em po zaggszezeniu.
1.4.2. Wypehianie spoin
Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokodci ! cm. Spoiny nalezy wypetnié zwirem,
piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku
1:2, Zalewanie spoin krawegznikéw zaprawa cementowo-piaskows

stosuje sig wylgeznie do kraweznikéw ustawionych na lawie betonowej.
Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczyscié i zmy¢ woda, Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej 1 o spoinach
zalanych zaprawg nalezy zalewaé co 50 m bitumiczna masq zalewows nad szczeling dylatacyjng

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.
Jednostks obmiarowa jest m3 (metr szescienny) dla faw betonowych

3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdélne” pkt 7
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

3.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
-- wykonanie koryta pod lawe,

-- wykonanie fawy,

-- wykonanie podsypki.

4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogolue ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST ,,Wymagania ogdine” pkt 9.

4.2, Cena jednostki obmiarowej

a) Cena wykonania 1 m rowka pod kraweznik obejmuje:
--wyznaczenie osi wykopu,

--r¢gczne odspojenie gruntu z odrzuceniem na pobocze

-- wyréwnanie dna i $cian wykopu ’

- ~uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganego profilu
b) Cena wykonania | m3 tawy betonowej z betonu B-10 pod krawgzaik lub Sciek obejmuje
--przygotowanie i ustawienie deskowania dla law betonowych
--wykonanie tawy betonowej z betonu B-10

- -rozebranie deskowania

- -Pielggnacia taw betonowych przez polewanie woda
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¢) Cena ustawienia 1 mb kraweznika betonowego na tawie betonowej

--przygotowanie podsypki cementowo — piaskowej lub piaskowej z jej rozécieleniem

- -rozécielenie podsypki piaskowej

- -ustawienie kraweznika i wyregulowanie wg osi podanych punktéw wysckosciowych
--wypelnienie spoin kraweznikéw zaprawa z jej przygotowaniem

--zasypanie zewnetrznej $ciany krawgznika gruntem i ubicie,

-- przeprowadzenie badan i pomiarow

17 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogélne zasady wykenania robét
Ogéblne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

1.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary
wykopu powinny odpowiadaé wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
ew. konstrukeji szalunku.

1.3, Podloze lub podsypka (lawa)

Podioze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) ze Zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke (tawe)
wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.

1.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podifozu w miejscu i ze
$wiattem (odleglodcia gornej powierzchni obrzeza od ciagn komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentaciji projektowej.
Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna byé obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszezalnym, starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekraczaé szerokodci 1 cm. Nalezy
wypelnié je piaskiem lub zapraws cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczyécié i zmyé woda, Spoiny musza byé wypelnione catkowicie na pelng glebokosé.

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogblne zasady obmiarn rebot
Og6lne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

2.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

3, ODBIOR ROBOT
3.1. Ogélne zasady odbioru robdt
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

3.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
-- wykonane koryto,
-- wykonana podsypka.
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4, PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platrosci
Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnodei podano w OST ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
--dostarczenie materjatéw,
--rozicielenie i ubicie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowe]j wraz z jej przygotowaniem
--ustawienie obrzeza,
- -wyregulowanie obrzezy wg podanych punktéw wysokosciowych
--oczyszezenie i wypehienie spoin piaskiem lub zaprawa cementowa wraz z jej przygotowaniem
--obsypanie zewngtrznej §ciany obrzeza,
--wykonanie badan i pomiaréw

18 SCIEKI ULICZNE
18 A SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogoéine zasady wykonania rohdt )

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
1.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania écieku nalezy wytyczy¢ linie kraweznika i o§ Scieku
zgodnie z dokumentacja projektowa, Dla $cieku umieszczonego migdzy jezdniami of Scieku stanowi
o$ wykopu pod tawe. '

1.3. Wykop ped lawe

Wrykop pod wspélna tawe dla dcieku i kraweznika nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacjg i
PN-B06050 {1]. Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to najczesciej stosowana lawg
pod Sciek i kraweznik jest lawa z oporem. Dla $cieku umieszezonego migdzy jezdniami oraz $cieku
terenowego stosowana jest fawa zwykla. Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom fawy w
planie z uwzglednieniem w szerokodci dna wykopu konstrukcii szalunku dla tawy z oporem.
WskaZnik zageszczenia dna wykopu pod lawe powinien wynosié co najmniej 0,97, wg normalnej
metody Proctora.

1.4. Wykonanie law
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].

1.4.1. Lawa betonowa
Klasa betonu stosowanego do wykonania law powinna byé zgodna z dokumentacja

projektowa, Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, mozna stosowac fawy z betonu klasy
B-15 i klasy B-10. Wykonanie fawy betonowej podano w ST 16 ,,Krawgzniki betonowe”.

1.5. Ustawienie kraweznikow
Ustawienie kraweznikow na lawie powinno byé wykonywane zgodnie z dokumentacja
projektows oraz z postanowieniami wedlug pkt.16 ,,Krawgzniki betonowe™.

1.6. Wykonanie Scieku z prefabrykatéw

Ustawienie prefabrykatéw na lawie powinno by¢ wykonane na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumentacji projektowej. Ustawianie
prefabrykatéw powinno byé zgodne z projektowana niweleta dna $cieku. Spoiny elementow
prefabrykowanych nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny prefabrykatéw ukladanych na
fawie zwirowej nalezy wypelnié¢ zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatéw ukladanych na lawie
betonowej nalezy wypehié zaprawa cementowo-piaskows, przygotowang w stosunku 1:2, Spoiny
przed zalaniem
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natezy oczyéci¢ i zmy¢ woda, Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach
zalanych zaprawa, powinny mie¢ co 50 m spoiny wypelnione bitumiczna masa zalewowa nad
szczeling dylatacyjna lawy betonowej. Jezeli do wykonania Sciekéw terenowych zastosowano
prefabrykaty typu ,korytkowego” wg KPED karta 01.03 {13], to polaczenie prefabrykatu z jezdnia
nalezy wypemié bitumiczna masa zalewowa, Od dolnej strony prefabrykatu, wykop nalezy wypelni¢
piaskiem lub zwirem i starannie zaggécic.

2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

2.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m (metr) wykonanego $cieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.

3. ODBIOR ROBOT
3.1, Ogélne zasady odbioru robét
Og6lne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 7. Roboty uznaje si¢ za

wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

3.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryeiu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
-- wykop pod fawe,

-- wykonana fawa,

-- wykonana podsypka.

4. PODSTAWA PELATNOSCI
4.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSei
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

4.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m $cieku z prefabrykowanych elementéw betonowych obejmuje:

--prace pomiarowe i przygotowawcze,

--dostarczenie materiatow,

-- rozécielenie podsypki piaskowe] lub cementowo -piaskowej wraz z jej przygotowaniem

--ulozenie elementéw Sciekowych wedtug zadanych spadkow,

--wypelnienie spoin piaskiem, zapraws cementowa, z jej przygotowaniem lub zalanie spoin bitumiczng
masa zalewowa,

--zasypanie zewngtrznej Sciany prefabrykatu lub krawe¢znika,

- -pielggnacja $cieku o spoinach wypelnionych zaprawsg cementows -

- przeprowadzenie pomiaréw i badan

18 B SCIEKI Z KOSTKI KAMIENNEY, KLINKIERU LUB KOSTKI BETONOWEJ

1. WYKONANIE ROBOT
1.1, Ogéine zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

1.2, Roboty przygotowaweze
Przed przystapieniem do wykonania Scieku nalezy wytyczy¢ linie kraweznika i of $cieku
zgodnie z dokumentacja projektows. Dla $cieku umieszczonego miedzy jezdniami (nawierzchniami)

os $cieku stanowi o$ koryta pod tawg.
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